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Die Informationen in der vorliegenden Dokumentation enthalten allgemeine Beschreibungen
und/oder technische Leistungsmerkmale der hier erwahnten Produkte. Diese Dokumentation dient
keinesfalls als Ersatz fur die Ermittlung der Eignung oder Verlasslichkeit dieser Produkte fiir
bestimmte Verwendungsbereiche des Benutzers und darf nicht zu diesem Zweck verwendet
werden. Jeder Benutzer oder Integrator ist verpflichtet, angemessene und vollstandige
Risikoanalysen, Bewertungen und Tests der Produkte im Hinblick auf deren jeweils spezifischen
Verwendungszweck vorzunehmen. Weder Schneider Electric noch deren Tochtergesellschaften
oder verbundene Unternehmen sind fiir einen Missbrauch der Informationen in der vorliegenden
Dokumentation verantwortlich oder kdnnen diesbeziiglich haftbar gemacht werden.
Verbesserungs- und Anderungsvorschlage sowie Hinweise auf angetroffene Fehler werden
jederzeit gern entgegengenommen.

Dieses Dokument darf ohne entsprechende vorhergehende, ausdriickliche und schriftliche
Genehmigung durch Schneider Electric weder in Teilen noch als Ganzes in keiner Form und auf
keine Weise, weder anhand elektronischer noch mechanischer Hilfsmittel, reproduziert oder
fotokopiert werden.

Bei der Montage und Verwendung dieses Produkts sind alle zutreffenden staatlichen, landesspe-
zifischen, regionalen und lokalen Sicherheitsbestimmungen zu beachten. Aus Sicherheitsgriinden
und um die Ubereinstimmung mit dokumentierten Systemdaten besser zu gewahrleisten, sollten

Reparaturen an Komponenten nur vom Hersteller vorgenommen werden.

Beim Einsatz von Geraten fir Anwendungen mit technischen Sicherheitsanforderungen sind die
relevanten Anweisungen zu beachten.

Die Verwendung anderer Software als der Schneider Electric-eigenen bzw. einer von Schneider
Electric genehmigten Software in Verbindung mit den Hardwareprodukten von Schneider Electric
kann Koérperverletzung, Schaden oder einen fehlerhaften Betrieb zur Folge haben.

Die Nichtbeachtung dieser Informationen kann Verletzungen oder Materialschaden zur Folge
haben!

© 2013 Schneider Electric. Alle Rechte vorbehalten.
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Sicherheitshinweise ®

Wichtige Informationen

HINWEISE
Lesen Sie diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor Installation, Betrieb und
Wartung mit dem Gerat vertraut. Die nachstehend aufgefiihrten Warnhinweise sind in der
gesamten Dokumentation sowie auf dem Gerat selbst zu finden und weisen auf potenzielle Risiken
und Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise verdeutlichen oder
vereinfachen.

Erscheint dieses Symbol zusatzlich zu einer Gefahrwarnung, bedeutet
A dies, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags besteht und die

Nichtbeachtung des Hinweises Verletzungen zur Folge haben kann.

Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mégliche
Verletzungsgefahren aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem
Symbol aufgefiihrten Hinweise, um Verletzungen oder Unfalle mit
Todesfélle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine unmittelbar gefahrliche Situation aufmerksam, die bei
Nichtbeachtung unweigerlich einen schweren oder tédlichen Unfall zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG verweist auf eine mégliche Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden
wird — Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT verweist auf eine mégliche Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden
wird — leichte Verletzungen zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft Uber Vorgehensweisen, bei denen keine
Kdrperverletzung droht.

EI00000001327 10/2013 5



BITTE BEACHTEN
Elektrische Gerate durfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und gewartet
werden. Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die durch die Verwendung dieses Materials
entstehen.
Als qualifiziertes Personal gelten Mitarbeiter, die Gber Fahigkeiten und Kenntnisse hinsichtlich der

Konstruktion und des Betriebs dieser elektrischen Gerate und der Installationen verfligen und eine
Schulung zur Erkennung und Vermeidung moglicher Gefahren absolviert haben.
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Uber dieses Buch @

Auf einen Blick

Ziel dieses Dokuments

Dieses Handbuch enthalt eine Einflihrung in die Software, die mit den Sensoren der Baureihe
XUWSA:-++ zum Einsatz kommt. XUW Config ist ein Hilfsprogramm, das die Parametrierung und
Feineinstellung der Sensoren ermdglicht. Die spezifischen Einstellbedingungen kénnen mithilfe
dieser Software bearbeitet und gespeichert werden.

Giiltigkeitsbereich
Dieses Dokument gilt fir die Programme XUW Find und XUW Config.
Dieses Dokument wurde parallel zur Herausgabe des XUW Sensor V1.5.17.0 aktualisiert.
Eingetragene Marken
Microsoft® und Windows® sind eingetragene Marken der Microsoft Corporation.

Dieses Dokument darf weder als Ganzes noch in Teilen und auf keinerlei Weise reproduziert,
veroffentlicht oder in Retrievalsystemen oder Datenbanken gespeichert werden. Desgleichen
dirfen weder lllustrationen noch Zeichnungen oder das Layout ohne vorhergehende schriftliche
Genehmigung durch Telemecanique kopiert werden.

Wie Gbernehmen keine Haftung fiir Fehler beim Druck oder bei der Abfassung dieser Montage-
und Bedienungsanweisungen. Lieferung und Anderung der technischen Daten vorbehalten.

Produktbezogene Informationen

A VORSICHT

UNERWARTETER GERATEBETRIEB

Lesen Sie sich dieses Benutzerhandbuch vor der Erstinstallation bitte sorgféltig durch.
Beachten Sie alle Verdrahtungs- und Konfigurationsanweisungen.

Uberpriifen Sie bei Wartungseingriffen alle Anschliisse und Befestigungen.

Der XUW-Sensor sollte nur von einem qualifizierten Elektriker angeschlossen werden.

Am Gerat diirfen keinerlei Eingriffe oder Anderungen vorgenommen werden.

Der XUW Vision Sensor ist keine sicherheitskritische Komponente, deshalb ist sein Einsatz in
Anwendungen, in denen die Sicherheit von Personen vom Betrieb des Gerats abhangig ist,
nicht zulassig.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Korperverletzungen oder Sachschaden zur
Folge haben.
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A VORSICHT

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

e Consulte el manual de usuario antes de instalar por primera vez el equipo (consulte la versién
en inglés).

Cumpla con las instrucciones de cableado y configuracion.

Compruebe las conexiones y las fijaciones durante las operaciones de mantenimiento.

Las conexiones del sensor XUW solo podran ser realizadas por un electricista cualificado.
No manipule ni altere la unidad.

El sensor de vision XUW no es un componente critico para la seguridad, por lo quese prohibe
su uso en situaciones en las que la seguridad de las personas dependa desu funcionamiento.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Koérperverletzungen oder Sachschaden zur
Folge haben.
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Kapitel 1

BestimmungsgemaRe Verwendung

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Bestimmungsgemalie Verwendung 10
Eigenschaften des XUW 11
Sensortypen 12
SichtfeldgréRe 13
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BestimmungsgemafRe Verwendung

BestimmungsgemaRe Verwendung

Anwendungsbereich

Der XUW Vision Sensor erkennt mit hoher Genauigkeit defekte Teile, Teile in falscher Position,
Winkellage oder Reihenfolge sowie eine Kombination all dieser Defekte. Fur Prufaufgaben und

Auswertungen stehen |hnen insgesamt funf Detektoren zur Verfliigung:

Mustervergleich
Kontur
Helligkeit
Grauschwelle
Kontrast

10
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Bestimmungsgemalfe Verwendung

Eigenschaften des XUW

Funktionale Eigenschaften
In der nachstehenden Tabelle werden die spezifischen Eigenschaften des XUW Vision Sensors

aufgefihrt:

XUWSAO6R, XUWSA12R, XUWSA06W, XUWSA12W

Bilder pro Sekunde 50

Anzahl Jobs 2

Anzahl Detektoren 32
Detektortyp Mustervergleich (X-, Y-Translation)

Kontur (X-, Y-Translation und Drehlage)

Grauschwelle

Kontrast

Helligkeit
4 digitale Schaltausgange, 2 Eingange, PNP oder NPN
Frei definierbare digitale Ein-/Ausgange 2
Forméanderung Konturdetektor

Timeout, definiertes Zeitverhalten

Variable Auflésungen

Beleuchtung quadrantengesteuert
Bildrekorder
EtherNet/IP-Schnittstelle

Sensoriiberwachung mit Viewer, Job-Upload usw.

EI00000001327 10/2013 11



BestimmungsgemafRe Verwendung

Sensortypen
Lichtfarbe Referenz Brennweite/ | Interne Min. Min. Sichtfeld / mm x mm
mm (in.) Beleuchtung Arbeitsabstand / | (in. x in.)
mm (in.) (1)

Weily XUWSAQBW |6 (0.23) Weily 6 (0.23) 5x4(0.20x 0.16)
XUWSA12W |12 (0.47) 30(7.18) 8x6(0.20x 0.16)

Rot XUWSAO6R |6 (0.23) Rot 6 (0.23) 5x4(0.20x 0.16)
XUWSA12R |12 (0.47) 30(7.18) 8x6(0.20x 0.16)

Legende

(1) Bei groReren Arbeitsabstéanden (ab ca. 200 mm — 7.87 in.) kann eine externe Beleuchtung erforderlich sein.

12
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Bestimmungsgemalfe Verwendung

SichtfeldgroRe

Die nachstehende Grafik und Tabelle verweisen auf die Grofie des Sichtfelds in Abhangigkeit vom
Arbeitsabstand:

250 x 170 mm
260x 175 mm (g 84 ¥ 6.69in.)

(10.24 x 6.89 in.) \

8 x6 mm
(0.31x0.23in.) \
5 x4 mm

(0.20x 0.16 in.)

o

6 mm (0.23in.)

30 mm
(1.18in.) 350 mm
(13.78in.) 650 mm
(25.591in.)
Arbeitsabstand in mm (in.) XUWSA06W XUWSA12W
XUWSAO06R XUWSA12R
X Breite x Y Hohe in mm (in.) | X Breite x Y Hohe in mm (in.)
6 (0.23) 5x4(0.20x 0.16) -
30 (1.18) 23 x 16 (0.90 x 0.63) 8x6(0.31x0.23)
50 (1.97) 37 x26 (1.45x 1.02) 16 x 11 (0.63x 0.43)
100 (3.94) 75 x 50 (2.95x 1.97) 35x 24 (1.37 x 0.94)
150 (5.90) 110 x 75 (4.33 x 2.95) 55 x 37 (2.16 x 1.45)
200 (7.87) 150 x 100 (5.90 x 3.94) 75 x50 (2.95x 1.97)
250 (9.84) 180 x 125 (7.08 x 4.92) 95 x 65 (3.74 x 2.56)
300 (71.817) 220 x 150 (8.66 x 5.90) 115 x 75 (4.52 x 2.95)
350 (13.78) 260 x 175 (10.23 x 6.89) 135x90 (5.31 x 3.74)
400 (15.74) - 150 x 100 (5.90 x 3.94)
450 (17.71) - 170 x 115 (6.69 x 4.52)
500 (79.68) - 190 x 130 (7.48x 5.11)
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BestimmungsgemafRe Verwendung

Arbeitsabstand in mm (in.)

XUWSA06W
XUWSAO6R

XUWSA12W
XUWSA12R

X Breite x Y Hohe in mm (in.)

X Breite x Y Hohe in mm (in.)

550 (21.65) - 210 x 125 (8.26 x 4.92)
600 (23.62) - 230 x 155 (9.05 x 6.10)
650 (25.59) - 250 x 170 (9.84 x 6.69)

14
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Kapitel 2

Installationsanweisungen

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
2.1 Mechanische Installation 16
2.2 Elektrische Installation 20
23 Softwareinstallation 25
24 Netzwerkeinstellungen 38

EI00000001327 10/2013
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Installationsanweisungen

Abschnitt 2.1

Mechanische Installation

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
XUW-Montageposition 17
Montage des XUW — Montageklammer XUZASWO001 19

16
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Installationsanweisungen

XUW-Montageposition

Sicherheitshinweise zur Installation

HINWEIS

UNERWARTETER GERATEBETRIEB

e Um maximale Genauigkeit bei den Messungen zu gewahrleisten, ist der XUW Vision Sensor
vor Erschiitterungen und Sté6Ren konstruktiv zu schiitzen.

e Sichern Sie die Versorgungs- und E/A-Kabel mit einem Kabelbinder gegen Verrutschen und
Quetschen.

e Standort und Position des XUW Vision Sensors sind so zu wéhlen, dass stérende
Einwirkungen, beispielsweise durch geringfiigige Positionsabweichungen des Messobjekts
oder Anderungen in der Umgebungsbeleuchtung, keinen wesentlichen Einfluss haben.

e Nach dem Anschluss an das Stromnetz und der Inbetriebnahme (Installation der PC-
Software) sollte eine Feineinstellung vorgenommen werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

HINWEIS: Die fur den XUW Vision Sensor eingestellte IP-Adresse ist auf dem beiliegenden Etikett
zu notieren. Das Etikett ist nach der Montage auf dem Sensor an gut sichtbarer Stelle aufzukleben.

Installation

Schieben Sie den XUW Vision Sensor auf den Schwalbenschwanz der Montageklammer
XUZASWO001 (im Lieferumfang enthalten) und schrauben Sie ihn an eine geeignete Vorrichtung.
Sie kdnnen ebenfalls die Montageklammer XUZASW002 bzw. XUZASWO008 verwenden (flr
Stabprofil mit Durchmesser 12).

Der XUW Vision Sensor stellt zwei Beleuchtungsmethoden zur Auswahil:
e Dunkelfeld: Zur Vermeidung direkter Reflektionen, der Hervorhebung von Kanten usw.
e Hellfeld: Bei Durchlicht/Messaufgaben zur Hervorhebung stark reflektierender Objekte

EI00000001327 10/2013 17



Installationsanweisungen

In der nachstehenden Abbildung werden die zwei Beleuchtungsmethoden des XUW Vision
Sensors dargestellt:

Dunkelfeld Hellfeld
min.10-15° o
<«—>/ 0

pEsliaEy

N -
A
1
- T e No
2 S ——
3
2

1 Arbeitsabstand
2 Sichtfeldhéhe
3 Sichtfeldbreite

Unter SichtfeldgroRe (siehe Seite 13) finden Sie weitere Informationen zum Arbeitsabstand.

HINWEIS: Um Stérreflektionen des Messobjekts zu vermeiden, sollte der XUW Vision Sensor mit
einem Neigungswinkel von mindestens 10° bis 15° gegenuber der optischen Achse ausgerichtet
werden.

18 EI00000001327 10/2013



Installationsanweisungen

Montage des XUW — Montageklammer XUZASWO001

Installation
Die nachstehende Abbildung illustriert die Installation der Montageklammer:

v,
@ (@

/
Q

Um den XUW sicher an einer Befestigungsvorrichtung bzw. an einem Gerategehause
anzubringen, schieben Sie die mitgelieferte Schwalbenschwanzklammer XUZASWO001 auf die
Schwalbenschwanzfiihrung an der Unterseite des XUW auf. Befestigen Sie das Modul dann an
der gewtinschten Position mithilfe des Innensechskantschlissels tber die Kreuzbohrung der
Montageklammer.

An der Montageklammer kann weiteres Halterungszubehdr von Telemecanique befestigt werden
bzw. tiber die Gewindebohrungen der XUZASWO001 lassen sich beliebige andere Halterungen
anbringen.

EI00000001327 10/2013 19



Installationsanweisungen

Abschnitt 2.2

Elektrische Installation

Elektrische Installation

Sicherheitshinweise zur Installation

HINWEIS

UNERWARTETER GERATEBETRIEB

o Der XUW-Sensor sollte nur von einem qualifizierten Elektriker angeschlossen werden.

e Trennen Sie alle elektrischen Komponenten von der Spannungsversorgung, bevor Sie den
XUW Vision Sensor installieren.

e Verbinden Sie das Modul erst dann mit lnrem Netzwerk, wenn Sie sichergestellt haben, dass
seine |IP-Adresse innerhalb des Netzwerks eindeutig ist.

e Die mitgelieferten Schutzabdeckungen missen auf alle nicht verwendeten M12-
Anschlussbuchsen (LAN) aufgesteckt werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschédden zur Folge haben.

Rickseitige Modulanschliisse des XUW-Sensors

Die nachstehende Abbildung zeigt die elektrischen Anschlisse an der Rickseite des XUW-
Sensors:

Betriebs-LED

Ausgangs-LEDs (siehe nachstehende Details)

Bildschérfe einstellbar

M12-Anschluss fiir Spannungsversorgung und digitale E/A
M12-Anschluss fir Ethernet-Verbindung

A ON -

20 EI00000001327 10/2013



Installationsanweisungen

Die nachstehende Tabelle zeigt den LED-Status:

Name Farbe Bedeutung Pin / Drahtfarbe
Pwr. Griin Betriebsspannung -

A Gelb Ergebnis 1 12 / Rot/Blau

B Gelb Ergebnis 2 07 / Schwarz

C Gelb Ergebnis 3 08 / Grau

LAN-Anschluss

HINWEIS

UNERWARTETES GERATEVERHALTEN

Verwenden Sie ausschliellich das zugelassene Netzwerkkabel.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Der XUW-Sensor kann direkt an einen PC angeschlossen oder tber ein Netzwerk verbunden
werden.

Die nachstehende Abbildung zeigt die zwei LAN-Anschlisse. Der obere Teil entspricht der
direkten Verbindung des XUW Vision Sensors mit einem PC, der untere Teil der Verbindung des
XUW Vision Sensors mit einem PC uber ein Netzwerk:

' =
a2 \
4
3 5
[ —="— ]

M12-Ethernet-Kabel / XGSZ<2E45++
M12-Stromkabel, 12-polig / XZCPB4+P14Le*
M12-Ethernet-Kabel / XGSZ+2E45¢+«
Netzwerkschalter

RJ45-Ethernet-Kabel

A HhON -
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Installationsanweisungen

Steckerbelegung

Die nachstehende Abbildung und Tabelle zeigen die PIN-Belegung fiir das Stromkabel:

PIN Farbe Verwendung

1 Braun +Ub (24 VDC)
Blau GND
Weil} IN

4! Griin Ausgang READY*
Rosa -
Gelb -

72 Schwarz Ein-/Ausgang®

82 Grau Ein-/Ausgamg4

9 Rot Ausgang

10 Violett Eingang

11 Grau/Rosa Ausgang® VALID*

12 Rot/Blau Ausgang® (100-mA-Auswerfer)

1 READY: Sensor bereit flir neuen Trigger

2 Konfigurierbare digitale Ein-/Ausgange

3 VALID: Verweist auf verfligbare Ergebnisse

4 PNP- oder NPN-Eingange/Ausgéange

22
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Installationsanweisungen

Die nachstehende Abbildung und Tabelle zeigen die PIN-Belegung fiir das Ethernet-Kabel:

PIN Farbe PIN (RJ45) Verwendung
1 Gelb 1 RxD+

2 Weily 3 TxD+

3 Orange 2 RxD-

4 Blau 6 TxD-

Anschlussbeispiel

Die nachstehende Liste enthalt die zu konfigurierende Funktion:
e Spannungsversorgung
e Trigger
e 1x digitaler Schaltausgang

e Ethernet zu PC oder Steuerung

Die nachstehende Abbildung zeigt einen Beispiel-Anschlussplan mit entsprechenden
Softwareeinstellungen:

)
=

=

PLC / Cabinet

Power supply

AON -

M12-Ethernet-Kabel zu PC oder SPS / XGSZ+2E45¢¢
(PIN / Farbe / Verwendung): 1/ Braun / +Ub (24 VDC), 2 / Blau / GND
(PIN / Farbe / Verwendung): 3 / Weil3 / Trigger-Eingang

(PIN / Farbe / Verwendung): 12 / Rot-Blau / Schaltausgang

EI00000001327 10/2013
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Installationsanweisungen

Schaltbild: PNP- oder NPN-Anwendung
Die nachstehende Abbildung zeigt den Anschlussplan fiir eine PNP- oder NPN-Anwendung:

PNP
+24V
7
+24 V XUWeee +24V
PNP t t
<O> \_ 3 \ 12
FO————O— O
o Imax = 100 mA
External trigger / i 80k
Trigger externe / oV
Externer Ausloser E:]
2
ov ¢
NPN
+24 V
7
1kQ
1w XUWeee I::‘
C‘) 3 12
. J
NPN 3 ) " 80kQ T Imax = 100 mA
@ External trigger / | £:
oV | Trigger externe / v oV

Externer Ausléser
2
oV

HINWEIS: PNP-Modus:
Ein-/Ausgange schalten gegen +24 VDC.

HINWEIS: NPN-Modus:

Da sich die Eingénge auf die Masse beziehen, ist ggf. ein zusatzlicher Pullup-Widerstand
erforderlich, um die Eingangsspannung im nicht geschalteten Zustand auf 24 VDC zu erhéhen. Die
Ausgange schalten gegen Masse.
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Installationsanweisungen

Abschnitt 2.3

Softwareinstallation

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Konfiguration des Endgerats 26
Installation der Software fiir den XUW Vision Sensor 27
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Installationsanweisungen

Konfiguration des Endgerats

Erforderliches Betriebssystem

Fir den Gebrauch des XUW Vision Sensors muss eines der folgenden Betriebssysteme auf dem
Endgerat vorhanden sein:

e Windows 2000 Edition® SP4

e Windows XP Professional Edition® SP2

e Windows Vista Business Edition® 32 bits

e Windows 7 Professional Edition® 32- und 64-Bit-System

Weitere Voraussetzungen

Bei der Installation der XUW-Software miissen folgende Komponenten bereits installiert sein:

Konfiguration des Endgerits

Internet Explorer V6.0 oder héher
.NET 4.0 Framework, SP2
Windows Installer V3.1 oder hoher
Visual C++ 2008 Runtime

In der nachstehenden Tabelle werden die minimalen sowie die empfohlenen Eigenschaften des
Endgerats fir die Installation aufgefuhrt:

Minimale und empfohlene Endgerat-Konfiguration mit Microsoft
Windows 2000 Edition SP4 / Windows XP Professional Edition mit SP2 /
Windows Vista Business Edition 32 / Windows 7 Professional Edition 32 und 64

System

Pentium-Prozessor mit mind. 1 GHz; empfohlen: 2 GHz

Arbeitsspeicher

Empfohlen: 1 GB

Betriebssystem Microsoft Windows 2000 Edition SP4 / Windows XP Professional
Edition mit SP2 / Windows Vista Business Edition 32 / Windows
7 Professional Edition 32 und 64

Bildschirm SVGA-Bildschirm mit einer Aufldsung von mind. 1024 x 768 und
24-Bit-Farbtiefe

Sonstiges Netzwerkverbindung oder Netzwerk mit TCP/IP-Protokoll

HINWEIS: Der XUW Vision Sensor wird mit der werkseitig voreingestellten IP-Adresse
192.168.100.100 und der Subnetzmaske 255.255.255.0 ausgeliefert.

26
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Installationsanweisungen

Installation der Software fiir den XUW Vision Sensor

Vorgehensweise zur Installation der XUW-Software
Halten Sie sich zur Installation der Software fiir den XUW Vision Sensor an die nachstehend
beschriebenen Arbeitsschritte:

XUW Vision Sensor

Telemecanique

Sensors

._. Francais
==

Zzaln  English
! Deutsch

www.tesensors.com

Schritt | Aktion Ergebnis
1 Legen Sie die DVD des XUW Vision Sensors in das optische Laufwerk ein. Daraufhin wird das
Fenster Setup-Sprache
auswahlen angezeigt.
2 | Wahlen Sie die gewlinschte Sprache aus. Das Hauptfenster des

XUW Vision Sensors
erscheint.
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x|

File Download - Security Warning

Do you want to run or save this file?

-

Name: Setup_XUW_Telemecanique_Sensors.exe
Type: Application, 77,9MB
From: E:\software

[ Run Save ]I, Cancel ]

J

While files from the Intemet can be useful, this file type can
potentially harm your computer. |f you do not trust the source, do not
1un or save this software. What's the risk?

Schritt | Aktion Ergebnis
3 | Klicken Sie auf XUW vision sensor. PC software setup. Das Fenster File
- Download — Security
Telemecamque Warning wird angezeigt.
Sensors
XUW Vision Sensor
o XUW vision sensor. PC software setup
o Mounting and operation instruction
www.tesensors.com
4 | Klicken Sie auf Ausfiihren Das Fenster Internet

Explorer —
Sicherheitswarnung
erscheint.
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Setup-Sprache auswahlen @

[d]| Wahlen Sie die Sprache aus, die wahrend der
Installation benutzt werden soll:

e
L .

[ OK ] [ Abbrechen ]

Schritt | Aktion Ergebnis
5 | Klicken Sie auf Ausfiihren Daraufhin wird das
= Fenster Setup-Sprache
Internet Explorer - Sicherheitswarnung 23l | auswihlen angezeigt.
Der Herausgeber konnte nicht verifiziert werden. Machten Sie diese
Software ausfiihren?
Name: Setup_XUW_Telemecanique_Sensors.exe
Herausgeber: Unbekannter Herausgeber
[ Ausfihren ] | Nicht ausFiihren |
Diese Datei verflgt Uber keine glltige digitale Signatur, die den Herausgeber
verifiziert, Sie sollten nur Software ausfihren, die von Herausgebern stammt,
denen Sie vertrauen. Welche Software kann ausgefihrt werden?
6 | Wahlen Sie die gewiinschte Sprache aus und klicken Sie anschlieRend auf OK. | Das Fenster Willkommen

zum XUW Vision Sensor
Setup-Assistenten wird
angezeigt.
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Schritt

Aktion

Ergebnis

7

Klicken Sie auf Weiter

Tis: Setup - XUW Vision Sensor

Welcome to the XUW Vision
Sensor Setup Wizard
This will install XUW Sensor on your computer,

1t is recommended that you close all other applications before
continuing.

Click Next to continue, or Cancel to exit Setup.

[; Mext > ] [ Cancel J

Daraufhin erscheint das
Fenster
Lizenzvereinbarung.
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Schritt | Aktion Ergebnis

8 | Klicken Sie auf die Option Ich akzeptiere die Vereinbarung und dann auf Das Fenster Ziel-Ordner
Weiter.

wahlen wird angezeigt.

I'ga Setup - XUW Vision Sensor

Lizenzvereinbarung
Lesen Sie bitte folgende, wichtige Informationen bevor Sie fortfahren.

Lesen Sie bitte die folgenden Lizenzvereinbarungen. Benutzen Sie bei Bedarf die
Bildlaufleiste oder driicken Sie die "Bild Ab"-Taste.

End User License Agreement (EULA)

(3[R

UNTERNEHMEN DER SCHNEIDER ELECTRIC GRUPPE
SOFTWAREPAKET UNTER LIZENZVEREINBARUNG

WICHTIG: YOR YVERWENDUNG LESEN

Diese Software-Lizenzvereinbarung wurde zuletzt am 10. April 2012 geandert.
i Gegenstand der Yereinbarung

(®) Ich akzeptiere die Vereinbarung
(O Ich lehne die Yereinbarung ab

[ < Zuriick “ Weiter > ] [Abbrechen ]
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Schritt

Aktion

Ergebnis

9

Klicken Sie auf Weiter

HINWEIS: Wenn Sie die Datei in einem anderen Pfad speichern méchten,

klicken Sie auf Durchsuchen..., um den gewiinschten Speicherpfad
auszuwahlen.

~'S Setup - XUW Vision Sensor

Ziel-Ordner wahlen
‘Wwohin soll XU Vision Sensor installiert werden?

(

[ Das Setup wird XUW Vision Sensor in den folgenden Ordner installieren.

Klicken Sie auf "wWeiter", um fortzufahren. Klicken Sie auf "Durchsuchen”, Falls Sie einen
anderen Ordner auswahlen mdchten.

::\Proqram Files\Telemecanique sensorsiXUW Vision Sensor i [ Durchsuchen ... ]

Mindestens 71,7 MB freier Speicherplatz ist erforderlich.

[ < Zurick “ Weiter > ] [Abbrechen ]

Das Fenster
Komponenten
auswahlen erscheint.
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Schritt

Aktion

Ergebnis

10

Wahlen Sie die zu installierenden Komponenten aus und klicken Sie
anschliefend auf Weiter.

IQ Setup - XUW Vision Sensor

Komponenten auswahlen
‘Welche Komponenten sollen installiert werden?

Wahlen Sie die Komponenten aus, die Sie installieren méchten. Klicken Sie auf "Weiter",
wenn sie bereit sind fortzufahren.

Software 82,1 MB

XUW Find 1.5.17.0

- [¥] ®uw Config 1.5.17.0 82,1 MB
Benétigte Komponenten

Redistributable Pa

Die aktuelle Auswahl erfordert min. 128,3 MB Speicherplatz.

[ < Zuriick “ Weiter > ,] [Abbrechen J

Das Fenster Startmenti-
Ordner auswahlen wird
angezeigt.
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Schritt

Aktion

Ergebnis

11

Klicken Sie auf Weiter
HINWEIS: Wenn Sie einen anderen Ordner verwenden mdchten, klicken Sie auf
Durchsuchen..., um den gewiinschten Ordner auszuwahlen.

|§ Setup - XUW Vision Sensor

Startmenii-Ordner auswahlen
Wo soll das Setup die Programm-Verkniipfungen erstellen?

- Das Setup wird die Programm-Yerknipfungen im folgenden Startmeni-Ordner
erstellen,

Klicken Sie auf "weiter", um fortzufahren. Klicken Sie auf "Durchsuchen”, falls Sie einen
anderen Ordner auswahlen méchten.

[ Telemecanigue sensorsiXUW Vision Sensor ] [ Durchsuchen ... J

[ < Zurick "‘ Weiter > ] [Abbrechen J

Das Fenster Zusatzliche
Aufgaben auswahlen
wird angezeigt.
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Schritt

Aktion

Ergebnis

12

5. 8et

SR

up - XUW Vision Sensor

2usatzliche Aufgaben auswahlen
Welche zusétzlichen Aufgaben sollen ausgefihrt werden?

Wabhlen Sie die gewlinschten Aufgaben aus und klicken Sie dann auf Weiter.

Zusétzliche Symbole:

Desktop-Symbol erstellen

‘Wahlen Sie die zusatzlichen Aufgaben aus, die das Setup wahrend der Installation von
XUW Vision Sensor ausfihren soll, und Klicken Sie danach auf "Weiter",

[] Symbol in der Schnellstartleiste erstellen

[ < Zuriick I[ Weiter > ] [Abbrechen ]

Das Fenster Bereit zur
Installation erscheint.
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Schritt

Aktion

Ergebnis

13

Klicken Sie auf Installieren

HINWEIS: Sie kénnen die in den vorhergehenden Schritten vorgenommenen
Einstellungen noch einmal tberpriifen oder nach Bedarf andern. Klicken Sie
dazu auf Zuriick.

,@’Setup - XUW Vision Sensor

Bereit zur Installation.
Das Setup ist jetzt bereit, XUW Vision Sensor auf Ihrem Computer zu installieren.

Klicken Sie auf "Installieren”, um mit der Installation zu beginnen, oder auf "Zuriick",
um Ihre Einstellungen zu iiberpriifen oder zu &ndern.

Ziel-Ordner:
C:\Program Files| Telemecanique sensors\XUW VYision Sensor

[

Setup-Typ:
Komplette Installation

Ausgewahlte Komponenten:
Software
XUW Find 1.5.17.0
XUW Config 1.5.17.0
Bendtigte Komponenten
Microsoft Visual C++ 2008 Redistributable Package (x86)

I

[ < Zuriick "‘ Installieren ,] [ Abbrechen ]

Das Fenster Installation
erscheint. Nach einiger
Zeit wird das Fenster
Beenden des XUW
Vision Sensor Setup-
Assistenten angezeigt.
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Schritt

Aktion

Ergebnis

14

Wahlen Sie die Option XUW Vision Sensor starten aus und klicken Sie auf
Fertigstellen.

Beenden des XUW Vision Sensor
Setup-Assistenten

Das Setup hat die Installation von XUW Vision Sensor auf
Ihrem Computer abgeschlossen, Die Anwendung kann uber die
installierten Programm-Yerknipfungen gestartet werden.

Klicken Sie auf "Fertigstellen”, um das Setup zu beenden.

KUW Vision Sensor starten

| Fertigstellen |

Die Software des XUW
Vision Sensors wurde
erfolgreich installiert.
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Abschnitt 2.4

Netzwerkeinstellungen

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Basiseinstellungen fir den PC und den XUW Vision Sensor 39
Direkte Verbindung — Einstellung der IP-Adresse des PC 40
Netzwerkverbindung — Einstellung der IP-Adresse des XUW Vision Sensors 42
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Basiseinstellungen fiir den PC und den XUW Vision Sensor

Anhand der nachfolgenden Anweisungen kénnen Sie die Netzwerkkonfiguration des PC und des
XUW Vision Sensors anpassen.

HINWEIS

UNERWARTETER GERATEBETRIEB

e Es missen geeignete Einstellungen verwendet werden, andernfalls gehen die Netzwerkver-
bindungen ggf. verloren.

e |hr Systemadministrator informiert Sie tber die in lnrem Netzwerk bzw. lokal auf lhrem PC
zulassigen IP-Adressen.

e Notieren Sie sich die vorhergehenden Einstellungen zum spateren Gebrauch.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Damit Sie den XUW Vision Sensor Uber einen PC konfigurieren kénnen, muss auf dem PC eine
Netzwerkkarte und TCP/IP-LAN-Verbindung installiert sein (dies gilt ebenfalls, wenn der PC nicht
mit einem Netzwerk verbunden ist). Der XUW unterstitzt die automatische Erkennung der
Ethernet-Ubertragungsrate, maximal jedoch 100 MBit. Das Internetprotokoll IPv4 muss aktiviert
sein.

Fir die Konfiguration und Parametrierung des XUW Vision Sensors sind zwei Moglichkeiten
gegeben:

e Direkte Verbindung

o Netzwerkverbindung
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Direkte Verbindung — Einstellung der IP-Adresse des PC

Damit der XUW Vision Sensor per Ethernet mit einem PC verbunden werden kann, mussen sich
die IP-Adressen beider Gerate entsprechen. Die IP-Standardadresse des XUW ist
192.168.100.100 mit Subnetzmaske = 255.255.255.0. Zur Herstellung einer direkten Verbindung
muss der PC wie folgt auf eine passende, feste IP-Adresse eingestellt werden:

Schritt | Aktion Ergebnis

1 | Klicken Sie auf Start —Systemsteuerung — Das Fenster Netzwerkverbindungen wird
Netzwerkverbindungen angezeigt.

2 | Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf LAN-Verbindung. | Daraufhin wird das Popup-Fenster
Eigenschaften von LAN-Verbindung
geoffnet.

3 | Wahlen Sie auf der Registerkarte Allgemein die Option Das Fenster Eigenschaften von
Internetprotokoll (TCP/IP) aus und klicken Sie auf Internetprotokoll (TCP/IP) erscheint.
Eigenschaften.

4 | Stellen Sie die IP-Adresse und die Subnetzmaske ein. Die nachstehende Abbildung zeigt ein
HINWEIS: Der XUW Vision Sensor wird mit der werkseitig Beispiel fur die im PC einzustellenden
voreingestellten IP-Adresse 192.168.100.100 und der Adressen:

Subnetzmaske 255.255.255.0 ausgeliefert. In diesem Fall muss -
. R .. ) Internet Protocol (TCP/IP) Properties 2Ix
die IP-Adresse auf einen beliebigen Wert zwischen e
192.168.100.1 und 192.168.100.254 mit der Subnetzmaske el :
255.255.255.0 eingestellt werden, auBer natiirlich den Wert der | || i i, oo soirociic st s i s o
Sensor-IP-Adresse (192.168.100.100). e sppropteF setia:
(O Obtain an IP address automatically
(® Use the following IP address:
1P address: [192 168 . 100 . 101 |
Subnet mask: 265.265.266. 0
Default gateway: . . .
(@ Use the following DNS server addresses:
Preferred DNS server: ]
Altemate DNS server ]
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Vorgehensweise / Problembehebung - Direkte Verbindung

Mithilfe des nachstehenden Flussdiagramms zur Fehlersuche und -behebung kdnnen Sie
Lésungen fiir Probleme identifizieren, die Sie ggf. bei der Installation des Sensors antreffen:

Wichtiger Hinweis:

Damit der PC uber die direkte Verbindung konfiguriert werden kann, muss die IP-Konfiguration des PC geéndert werden.
Informieren Sie den Systemadministrator im Vorfeld iiber diese Anderung!

Ja
|
Sensor ordnungsgemaR angeschlossen? Sensor ordnungsgemaR anschlieBen!
- Spannungsversorgung 24 VDC Nein —» - Spannungsversorgung 24 VDC
- Ethernet-Kabel - Ethernet-Kabel
Ja ]
Elektrische Verbindung OK?
- Griine Pwr-LED am XUW aktiv Nein
- Status-LED am Netzwerkadapter aktiv
- Und/oder LAN-Status zeigt ,Verbindung
hergestellt* (Systemsteuerung = Netzwerk-
verbindungen = LAN-Verbindung = Status)
Ja
* ¥ Ja
Ist IP-Adresse des PC mit Einstellungen priifen / korrigieren
Sensor-Adresse kompatibel? IP-Adresse des PC (festgelegte IP-Adresse, kompatibel mit Sensor):
Sensor-1P: 192.168.100.100/24 (Standard) Nein Beispiel 192.168.100.101 — Subnetzmaske: 255.255.255.0
- PC-IP: Beispiel 192.168.100.101/24 Konfiguration: Start = Systemsteuerung = Netzwerkverbindungen =
(/24 bedeutet: 24-Bit-Subnetzmaske = LAN-Verbindung = Eigenschaften = Internetprotokoll (TCP/IP)
255.255.255.0)
Ja I
Ja Netzwerkverbindung ,,reparieren*
Ggf. Nachfrage bei Administrator
Start = Systemsteuerung = Netzwerkverbindungen =
Findet XUW Find den Sensor? Rechtsklick auf verwendete LAN-Verbindung =
- XUW Find starten Reparieren (I6scht u. a. ARP-Cache)
- Schaltflache ,Finden* driicken Nein —» IP-Verbindung priifen
- Sensor markieren - Eingabeaufforderung: ping 192.168.100.100
- Ist die Schaltflache ,Verbinden“ aktiv? (IP-Adresse des Sensors) [EINGABETASTE]
Wenn vier positive Antworten ausgegeben wurden, weiter mit
~Ja“ (Eingabeaufforderung:
Start ? Alle Programme = Zubehor = Eingabeaufforderung)
i
Ja Firewall deaktivieren / anpassen Nein
Nachfrage bei Systemadministrator
IP-Verbindung priifen (siehe oben) -
Achtung!
Nach Abschluss der Parametrierung die Firewall wieder aktivieren!
f Ja |
Startet XUW Find die Benutzersoftware? Sensor- und Softwareversion priifen
- Doppelklick auf den Sensor in der Liste Nein —» Sensorversion wird in XUW Find angezeigt (z. B. 1.0.0.0)
- PC-Anwendungssoftware startet Aktuelle Software auf www.tesensors.com
Ja
Jetzt kann die Parametrierung des
Sensors durchgefiihrt werden
41
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Netzwerkverbindung — Einstellung der IP-Adresse des XUW Vision Sensors

HINWEIS

UNERWARTETER GERATEBETRIEB

e Fragen Sie beim Netzwerkadministrator nach, ob die Sensoradresse nicht bereits anderweitig
zugewiesen wurde (IP-Adresse: 192.168.100.100 mit Subnetzmaske 255.255.255.0).

e |hr Systemadministrator informiert Sie Uber die in lnrem Netzwerk bzw. lokal auf lhrem PC
zulassigen IP-Adressen.

e Wenn Sie mit einer VGA-Auflosung und dem Dienstprogramm XUW View arbeiten, muss eine
100-MBit-Vollduplex-Verbindung verwendet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschédden zur Folge haben.

Wenn die Sensor-IP-Adresse noch nicht belegt ist, kann der Sensor mit dem Netzwerk verbunden
und die IP-Adresse in Ubereinstimmung mit der IP-Adresse des PC eingestellt werden.

Noch nicht belegte Sensor-IP-Adresse:
e Verbinden Sie den Sensor mit dem Netzwerk und stellen Sie dann die IP-Adresse des Sensors
passend zum PC und gemaf den Vorgaben des Administrators ein (siehe unten, ab Schritt 2).

Bereits zugewiesene Sensor-IP-Adresse:

1. Stellen Sie eine direkte Verbindung zwischen Sensor und PC her und stellen Sie dann im
Sensor eine zulassige IP-Adresse ein.

2. Im Anschluss daran kann eine Verbindung Uber das Netzwerk hergestellt werden.

HINWEIS: Stellen Sie sich, dass der elektrische Anschluss und die Installation der PC-Software
ordnungsgemalf und vollstandig durchgefiihrt wurden.
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Fir die Einstellung der IP-Adresse im XUW Vision Sensor sind folgende Schritte in der PC-

Software auszufiihren:

Schritt

Aktion

Ergebnis

1

Starten Sie das Hilfsprogramm XUW Find.

Die Software XUW
Find wird ausgefihrt.

Markieren Sie den Sensor.

Daraufhin wird das
Popup-Fenster mit den
Eigenschaften der
LAN-Verbindung
geoffnet.

Datei Einstellungen Hife.
Aktive S 2
eencor Telemecanique
1P-Adresse Sensorname Hardware Sensortyp  Variar Version M
1]o 192168100100  XUW-yourname  XUW Vison sensor  Sten... 15,150 R [ statsere | [ zuick ][ vor ][ Ovacken |
Aktive Sensoren 1
In der Auswahlliste Aktive Sensoren
werden die im Netzwerk verfugbaren
@l I [5) | Sensoren angezeigt.
sensoren far Simulationsbetrieb Ko n des snasschiossenen Sensors [
(Aul XUWConfig,
Sensortyp Hardware Variante Version Anzeigen des. anqesch\ossenen Sensors
1[0 Vision sensor MW v Sendwd v 18470 v (QututvonZUWVIoN.
Bedeutung der angezeigten Parameter
Parameter Bedeutung
Aktiven Sensor hinzufugen IP-Adresse 1P-Adresse des
Sensors im Netzwerk
P adresse | . . | [ Hanaufugen Sensortyp
b lob,ekurkennunv
Farbsensor oder 52
Finden [ konfigurieren || Anzeigen |[ Enstelungen
IP Adresse (PC) 192.168.100.101 Subnetz-Maske 255.255.255.0 Ce PC contient plus d'un carte réseau

Stellen Sie die neue IP-Adresse des Sensors Uber Einstellungen ein.

Markieren Sie den Sensor und stellen Sie eine Verbindung her.

i XUW_Find

IPAdresse  [192.168.100.100 |

Subnetz-Maske | 24 = | 255,255, 255,000 |

Gateway  |192.168.100.0 |

DHCP

Sensorname | KW J

Setzen ] [ Abbrechen
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Vorgehensweise / Fehlerbehebung — Netzwerkverbindung

Mithilfe des nachstehenden Flussdiagramms zur Fehlersuche und -behebung kénnen Sie
Lésungen fur Probleme identifizieren, die Sie ggf. bei der Installation des Sensors antreffen:

Wichtiger Hinweis:
Damit der XUW Vision-Sensor fiir das Netzwerk konfiguriert werden kann, muss er in das Netzwerk integriert werden. Priifen Sie vor dem Anschluss,

ob die Adresse des Sensors bereits zugewiesen wurde (Standard: 192.168.100.100/24). Andernfalls kann dies zum Ausfall des Netzwerks fiihren.
Fur die Konfiguration des Sensors sind die XUW-Software sowie eine Kommunikation zwischen Sensor und PC erforderlich. Fir den Aufbau dieser

Verbindung benétigt der Sensor eine freie IP-Adresse*1).

Ja
A ]
Beim Systemadministrator nachfragen, ob die Nein Alternative IP-Adresse liber direkte Verbindung neu
Ja

IP-Adresse 192.168.100.100/24 frei ist? konfigurieren (siehe direkte Verbindung)

Ja
' '
Sensor ordnungsgemaR angeschlossen? Nein — Sensor ordnungsgemaB anschlieRen!
- Spannungsversorgung 24 VDC - Spannungsversorgung 24 VDC
- Netzwerkkabel - Netzwerkkabel
Ja

¥
Elektrische Verbindung OK?
- Griine Pwr-LED am XUW aktiv? )
- Status-LED am Netzwerkadapter aktiv? Nein
- Und/oder LAN-Status zeigt ,Verbindung
hergestellt* (Systemsteuerung = Netzwerk-
verbindungen => LAN-Verbindung = Status)
Ja
' f . [
Findet XUW Find den Sensor? Netzwerkverbindung ,reparieren”
Sensor in Netzwerk einfiigen und einschalten = Ggf. Nachfrage bei Administrator
XUW Find starten => Sensor auswahlen Start = Systemsteuerung = Netzwerkverbindungen =
Rechtsklick auf verwendete
Ja LAN-Verbindung = Reparieren (I6scht u. a. ARP-Cache)
IP-Verbindung priifen
- Eingabeaufforderung: ping xxx.xxx.Xxx.Xxx
(IP-Adresse*1 des Sensors) [EINGABETASTE]
Wenn vier positive Antworten ausgegeben wurden, weiter mit

p-4
2

Nein —={

IP-Adresse des Sensors konfigurieren

IP setzen = IP-Adresse *1) und Subnetzmaske ek
eintragen = IP setzen = Sensor neu starten ~Ja* (Eingabeaufforderung: XUW
(Spannungsversorgung fiir mind. 6 s trennen) Start = Alle Programme = Zubehér = Eingabeaufforderung)

Nein Ja

[
Ja *
Firewall deaktivieren / anpassen
Nachfrage bei Systemadministrator
. IP-Verbindung priifen
Nein—= wenn vier positive Antworten ausgegeben wurden, weiter mit ,Ja*|

Findet XUW Find den Sensor mit
der neuen IP-Adresse?
- Schaltflache ,Finden” driicken

- Sensor markieren Achtung!
- Ist Schaltfldche ,Verbinden*® aktiv? Nach Abschluss der Parametrierung Firewall wieder
aktivieren!

Ja

Ja
|

Sensor- und Softwareversion priifen
Nein —» Sensorversion wird in XUW Find angezeigt (z. B. 1.0.0.0)
Aktuelle Software auf www.tesensors.com

]

Startet XUW Find die Anwendungssoftware?
- Doppelklick auf den Sensor in der Liste
- PC-Software startet

Ja
¥

Jetzt kann die Parametrierung des
Sensors durchgefiihrt werden

*1) Eine geeignete neue, freie IP-Adresse wird vom Systemadministrator zugewiesen.
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Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
XUW Find 46
XUW Config 48
Anordnung fiir eine senkrechte Ausleuchtung 50
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XUW Find

In diesem Programm kdnnen Sie einen Sensor bzw. eine Sensorsimulation zur Konfiguration oder
Anzeige (Uberwachung) und Ausfuhrung verschiedener Basiseinstellungen auswahlen.

Die nachstehende Abbildung zeigt das Hauptfenster der Software XUW Find:

XUW Find
" ™~ ,
| SRR 3] Telemecanique
IP-Adresse Sensorname Hardware Sensortyp Yari
9 192.168.100.100  xuw W Visionsensor  Ava.. 1.24.3 Run  SenscPart 00-19. Startseite I I Zurick ] | Vor ] l Druck 1)
D _ , 3
Willkommen bei SensoFind! [
In diesem Programm konnen Sie einen
Sensor oder eine Sensor-Simulation zur
= Konfiguration, oder zur Anzeige
% (Uberwachung) auswahlen, sowie
en Fir Simulationsbetrieb verschiedene Grundeinstellungen
vornehmen:
Sensortyp Hardware Yariante Yersion
T e S T Aktive Sensoren
1@ Vision sensor W v | Standard v |1:5.17.0 X Sensoren fir Simulationsbetrieb
B Finden / Aktiven Sensor hinzufiigen |
Konfigurieren eines angeschlossenen
Sensors
\_ ) Anzeigen von Bild und Ergebnissdaten
5 R o Einstellungen des Sensors
Aktiven Sensor hinzufiigen Update / Firmware-Aktualisierung
— Benutzerverwaltung / Passworte
IP Adresse ‘ 192.168.100.100 v | { Hinzufiigen I Ist die Funktionen "Konfigurieren" nicht
zugénglich (Button inaktiv) so ist ein Login ||
- A4
(C  Finden || Konfiguieren || Anzeigen || Enstelungen |
IP Adresse (PC) 10.196.73.134 Subnetz-Maske ZSSNZSSO )
- e =
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In der folgenden Tabelle werden die verschiedenen Bedienfelder beschrieben:

Bedienfeld

Name

Beschreibung

A

Aktive Sensoren

In dieser Liste werden alle uber den PC
steuerbaren XUW Vision Sensoren angezeigt.

Sensoren flr Simulationsbetrieb

Hier werden alle zur Offline-Simulation verfligbaren
Sensoren angezeigt.

Funktion Finden

L&st einen weiteren Suchdurchgang aus.

Konfigurieren

Konfiguriert einen angeschlossenen Sensor bzw.
eine Sensorsimulation.

Anzeige

Zeigt die Bild- oder Ergebnisdaten eines
angeschlossenen Sensors an.

Einstellungen

Netzwerkeinstellungen des Sensors

D

Kontexthilfe

Kontextsensitive Hilfe zum aktuellen Thema

HINWEIS: Weitere Informationen finden Sie in der kontextsensitiven Online-Hilfe der Software.
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XUW Config

Mit diesem Programm konnen Sie den XUW Vision Sensor in fiinf logischen Bedienschritten fiir
einen oder zwei Jobs konfigurieren. Aktivieren Sie die Schaltflaiche Konfigurieren im Modul XUW

Find, um XUW Config zu starten.

Die nachstehende Abbildung zeigt das Hauptfenster der Software XUW Config:

* XUW Config, - Objokt
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Gesama- ke physdeabichar Ausgang, hat Autl 1
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In der folgenden Tabelle werden die verschiedenen Bedienfelder beschrieben:

Bedienfeld | Name Beschreibung

A Mendi- und Symbolleiste

B Setup-Navigation / Bedienschritte

C Bild Bildausgabe mit grafisch einstellbaren Arbeits- und
Suchbereichen, sowie Zoomfunktion und Bildstreifen-
Navigation

D Online-Hilfe Kontextsensitive Online-Hilfe, automatisch fiir jede Aktion
aktualisiert

E Bildaufnahme Umschaltung zwischen kontinuierlichem und Einzelbild-
Modus und Software-Trigger

F Verbindungsmodus Umschaltung zwischen Online- und Offline-Modus
(Sensor vorhanden oder Simulation ohne Sensor)

G Konfigurationsfenster Wechselnder Inhalt je nach Aktion in der Setup-
Navigation zur Einstellung der zugehdrigen Parameter

H Statusleiste Anzeige verschiedener Informationen zum Sensor
(Modus, Name, Speicherstatus usw.)

HINWEIS: Weitere Informationen finden Sie in der kontextsensitiven Online-Hilfe der Software.
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Anordnung fiir eine senkrechte Ausleuchtung

Um eine absolut senkrechte Ausrichtung des XUW auf die Objektoberflache sicherzustellen, legen
Sie zum Test ein Stiick Reflexfolie oder einen Spiegel auf das Objekt auf und starten Sie die XUW-

Bediensoftware.

Fir die kontinuierliche Aktualisierung eines Bildes sind folgende Optionen auszuwahlen:
e Wahlen Sie im Bereich Trigger / Bildaktualisierung die Option Kontinuierlich aus.
e Wahlen Sie auf der Registerkarte Bildaufnahme unter Triggermodus die Option Freilauf aus.

Richten Sie nun den Sensor moglichst senkrecht auf der Reflex- oder Spiegeloberflache aus, bis
im Bild der Bedienoberflache die integrierten Beleuchtungs-LEDs direkt blenden.

Datei Ansikcht  Optionen  Hife

poedd-celle o

)

= XUW Config - Objekt g@ g

Bedenschrtte T l H
elemecanique
b
T Startsete Zurixck Vor Drucken
Ausgabe =
Parameter Bildaufnahme
Ergeboes
Sensor starten
SOR
A Parameter Funktion und Einstellmaglichke
Trigger | Bidaktusksienung AuflBsung
Enzebid verfiigbare  QOVGA ov
Auflésungen: (160x120) (3203
Kontinuerich
vio b |
Verbindungsmodus. vzo
@ Orine Offine - |[re 2]+ « >
Job einrichten
Name Beschreibung Autor Erstelk  Gesindert Fiter | ZyWuszek
1 30b1 b Author 03.10.2012  03,10.2012 Aufiosung Verschiusszet Quadranken
VGA(640x460) 3 0022ms (3 [+ 7+
Auto 9,9
B - 3ok
* ]
Triggermadus Verstarkung Interne Beleuchtung
Trigger 1,00 - &n s
o Fredou Externe Beleuchtung
Aus s
Neu Offnen Spaichern Loschen Alle boschen
Modus: Config | Name: XUW - your nam... | Aktiver Job: 1]Jab1 Zyhuszek: (nja) Flash: 0.2k8/40.3M8 X:0Y:01:0 oot @ Q@ [* I~ ]

A Trigger/lmage update
B Trigger mode
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Technische Daten

Technische Daten

Elektrische Daten

Betriebsspannung Ug

24VDC,-15%/+10 %

Restwellen <5V
Eingangsstrom (ohne E/A) <200 mA
Eingangsstrom (ohne Licht und E/A) <120 mA

Alle Ausgange

PNP / NPN Hoch > Ug — 1V, Niedrig <3V

Eingangswiderstand > 20 kQ
Schaltausgénge PNP/NPN
Max. Ausgangsstrom (pro Ausgang) 50 mA

100 mA (Pin 12)
Kurzschlussschutz (alle Ausgange) Ja
Verpolungsschutz (alle Ausgange) Ja
XUW-Schnittstelle Ethernet IP

Verzdgerungszeit

Ca. 13 s nach dem Einschalten

Optische Daten

Integriertes Licht

8 LEDs

Brennweite des integrierten Lichts

6 oder 12 mm (0.23 oder 0.47 in.), Bildscharfe
einstellbar

Linse (stufenlos verstellbar)
Min. Arbeitsabstand
Min. Sichtfeld X*Y

6 mm (0.23 in.)
6 mm (0.23 in.)
5x4(0.20x 0.16)

12 mm (0.47 in.)
30 mm (1.18in.)

8 x6 mm (0.31x 0.23 in.)
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Mechanische Daten

Lénge x Breite x Hohe 65 x 45 x 45 mm (2.56 x 1.77 x 1.77 in.) (ohne
Anschlussstecker)

Gewicht Ca.160g

Vibration / Schock Gemal EN 60947-5-2

Betriebstemperatur 0... 50 °C (80 % Luftfeuchtigkeit, nicht
kondensierend)

Lagertemperatur - 20... 60 °C (80 % Luftfeuchtigkeit, nicht
kondensierend)

IP-Code IP 65/67

Anschlusse Spannungsversorgung und E/A: M12, 12-polig
Ethernet: M12, 4-polig

Gehausematerial ABS/Aluminium/ABS

Frontseitenmaterial PMMA

Funktionen und Eigenschaften

Anzahl Jobs 2

Auswertemodi ® Ausrichtungsfunktion

e Konturvergleich mit/ohne
Positionsauswertung

® Mustervergleich mit/ohne

Positionsauswertung

Flachentest Grauschwelle

Flachentest Kontrast

Flachentest Helligkeit

Richtungsdaten oder Koordinatenausgabe

bei Lagenachfiihrung

Minimale Zykluszeit Typ. 15 ms Mustervergleich
Typ. 30 ms Konturvergleich

® Typ. 2 ms Flachentests
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Pflege und Wartung

Pflege und Wartung

Reinigung
Fur die Reinigung des XUW Vision Sensors ist ein sauberes, trockenes Tuch zu verwenden.

Bei Verschmutzung der Frontscheibe ist der Sensor mit einem weichen Tuch und ggf. etwas
Kunststoffreiniger zu saubern.

HINWEIS

UNERWARTETER GERATEBETRIEB

e Verwenden Sie niemals aggressive Reinigungsmittel wie Lésungsmittel oder Waschbenzin.
e Es durfen keine scharfen Gegenstande verwendet werden.
e Nicht kratzen!

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Entsorgung

Elektronikkomponenten unterliegen der Sondermiillbehandlung und dirfen nur von Fachbetrieben
entsorgt werden.

Soft-Neustart

Schritt Aktion
1 Starten Sie die Software XUW Find.

2 Klicken Sie auf Datei —Sensor neu starten

Einstellungen  Hilfe

@ Benutzerverwaltung

Firmware-Update
Sensor neu starten

name
Beenden Strg+F4

Bei Fragen oder Problemen in Verbindung mit diesem Produkt und/oder der Produktinstallation
kénnen Sie eine E-Mail an den Kundensupport senden: customer-support@tesensors.com. Oder
Sie wenden sich direkt an unser Kundendienstcenter in lhrem Land.
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MaRstabsgerechte Zeichnungen

MaRstabsgerechte Zeichnungen

Die nachstehende Abbildung zeigt die genauen Abmessungen des XUW Vision Sensors:
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Die folgende Abbildung zeigt die Montageklammer XUZASWO001:
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